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TOIMINTASELOSTUS

limavirtasaadinta ohjataan modbus-vaylan kautta

Saatimen toiminta

limavirtasaatimelld pystytddn ohjaamaan ilmavirtapelteja neljaan eri ilmavirta-asentoon:

- POISSA, joka vastaa minimi-ilmavirta-asentoa (tai kiinni-ohjaus 0V)
- LASNA, joka vastaa normaali kdyttéilmavirta-asentoa

- TEHOSTUS, joka vastaa maksimi-ilmavirta-asentoa

- KIINNI ohjauskasky ohittaa muut tasot ja sulkee ilmavirtapellit

limavirtasdatimen potentiometreill3 (A (tuloilma)- ja B(poistoilma)-ryhmélld oma) asetetaan POISSA-, LASNA- JA
TEHOSTUS-ilmavirtoja vastaava ohjausjannite.
Ohjausjanniteet madritetdan ja asetetaan ilmavirtojen mittausten yhteydessa.

Valvontajirjestelma ohjaa tilan ilmavirtatasoa (LASNA, TEHOSTUS,KIINNI),

limavirtasaatimelld ohjataan toimilaitteiden (0-10V) janniteviesti seuraavasti:

- POISSA-ohjaus on aina paalla, kun muut ohjaukset poissa kdytosta. Toimilaitteille menee minimi-ilmavirtaa
vastaava janniteviesti

- kun LASNA-ohjaus on palld, menee toimilaitteille normaali-ilmavirtaa
vastaava janniteviesti

- kun TEHOSTUS-ohjaus on paalld, menee toimilaitteille maksimi-ilmavirtaa
vastaava janniteviesti

- KIINNI-ohjaus ohittaa muut ohjaukset ja toimilaitteille menee OV

janniteviesti

limavirtasdatimelta saadaan ulostulona A (tuloilma)- ja B (poistoilma)-ryhmaan menevén saatoviestin suuruus.

ILMAVIRRAN OHJAUS LAMPQOTILAN, HIILIDIOKSIDIN TAI LASNAOLOKYTKIMEN PERUSTEELLA

VAK ohjaa ilmavirtasaatimen tehoportaita Iampétilan mittausarvon hiilidioksidin mittausarvon tai/ja lasndolokytkimen
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perusteella. ::
limavirtasdadin lisaa ilmanvaihtoa tasosta toiseen (POISSA-->LASNA-->TEHOSTUS), kun VAK:iin asetetut Iampétilan ja / tai - P i
hiilidioksin raja-arvot ylittyvat ja/tai kun ldsndoloanturi aktivoituu. Vastaavasti saadin laskee ilmanvaihdon tasoa, kun KAAVIO |. TEHOPORTAIDEN OHJAUS LAMPOTILAN / HIILIDIOKSIDIN / LASNOOLON PERUSTEELLA
raja-arvot alittuvat tai lasndoloanturi aktivoituu.
£
Kaaviossa 1 on esimerkki tehoportaiden ohjauksesta lampétilan /hiiilidioksin / Iasndolokytkimen ohjaamana Ug)
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